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稳性检验与调整

一、稳性过大或过小对船舶安全的影响

二、稳性适度范围

𝐺𝑀𝐶 ≤ 𝐺𝑀 ≤ 𝐺𝑀ȁ
𝑇𝜃 = 9s

三、稳性的检验

1.测定横摇周期

𝑇𝜃 = 0.58𝑓
𝐵2 + 4𝐾𝐺2

𝐺𝑀0

B/d ≤2.5 3.0 3.5 4.0 4.5 5.0 5.5 6.0 6.5 ≥7.0

f 1.00 1.03 1.07 1.10 1.14 1.17 1.21 1.24 1.27 1.30
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2.载荷横移

𝐺𝑀 =
𝑃 ⋅ 𝑌

Δ ⋅ 𝑡𝑔𝜃

3.横向不对称加减载荷产生横倾角

𝐺𝑀 =
𝑃 ⋅ 𝑌

(Δ ± 𝑃)𝑡𝑔𝜃
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4.观测船舶特征
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四、船舶稳性调整

𝑃 =
𝛿𝐺𝑀 ⋅ Δ

𝑍

𝑃 =
𝛿𝐺𝑀 ⋅ Δ

𝑍

ቊ
𝑃𝐻 − 𝑃𝐿 = 𝑃
𝑃𝐻 ⋅ 𝑆. 𝐹𝐻 = 𝑃𝐿 ⋅ 𝑆. 𝐹𝐿

◆ 单向移动载荷（适于不满舱）

◆ 双向轻重货等体积对调（适于满舱）

𝛿𝐺𝑀 =
±𝑃 ⋅ (𝐾𝐺 − 𝐾𝑃)

Δ ± 𝑃

2.加减载荷（船外问题）1、垂向移动载荷(船内问题)
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五、初始横倾角的调整

1.初始横倾角产生的原因：

𝑦𝐺 ≠ 0

2、初始横倾对稳性的影响

使复原力矩减小，稳性降低。𝛿𝐺𝑀 = GG1cos 𝜃

3.初始横倾的调整（完全消除横倾）

➢载荷横移

➢载荷增减

𝑃 ⋅ 𝑌 = Δ ⋅ 𝐺𝑀 ⋅ 𝑡𝑔𝜃
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