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滑道可分为纵向
滑道和横向滑道两
大类。

机械化滑道一般
由滑道区、横移区
和船台区三部分组
成。

当船舶纵轴线与滑道中心线平行时，称为纵向滑道
当船舶纵轴线与滑道中心线垂直时，称为横向滑道
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一、纵向机械化滑道
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1.船排滑道
船排滑道是在纵向木滑道的基础

上发展起来的，船排滑道水上部分
作为船台，船舶直接搁置在用于上
墩下水的船排小车上修造。

结构和设备简单（仅有绞车、船
排小车及其附件），造价低。修船
时，船体处于倾斜状态，另外船排
小车较矮，修船作业不方便；滑道
利用率低，在下水过程中产生较大
的船首压力。

适用于修船工作量不大，船体纵
向强度较好，资金有限的情况。
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为了使船舶转运至有多个船位的船台，在船排滑道的基础上，

采取以下措施：
（1）弧形船排滑道－横移架－水平船台
（2）船排滑道－摇架－横移架－水平船台
（3）船排滑道－转盘－横移架－水平船台
（4）船排滑道－变坡横移架－水平船台

港口水工建筑物
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自摇式滑道的特点：省去
了从斜面换至水平面的装置，简
化了船舶上墩下水的工艺过程，
节省了上墩下水的时间；在陆区
布置上，比摇架等型式所需要的
纵深要短；投资省。然而，它对
轨道基础的不均匀沉陷要求比较
严格，对变坡过渡段轨道安装精
度的要求较高；在变坡过渡段的
两侧不能布置船台。

目前，这种型式为我国中、
小型船厂所广泛采用，其上墩下
水的最大船重已达1000t。
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2.两支点滑道
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船舶上墩下水时只用两部
船排小车支承，可以直接将
船从滑道的斜坡段通过过渡
曲线段移到水平段，换到横
移轨道的自动或非自动船台
小车上，再横移到侧向的船
台，修船作业可在水平状态
下进行。

适用于船舶纵向强度较大
的小型机动船舶，如拖轮和
渔轮等。
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3.斜船架滑道
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斜船架滑道的优点：
船舶上墩下水安全可靠，无
船首压力；能适应各种不同
类型船舶。其缺点：由于采
用双层车且斜架车车架前段
高度大（与滑道坡度和船长
有关），所以要求滑道末端
水深大，从而水下滑道长，
工程量和投资大。

这种型式在我国应用
较多，修造船重量从85t至
2000t。
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二、横向机械化滑道
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1.高低轨滑道
该滑道系由滑道斜坡

部分和横移区两部分组成。
下水车在滑道斜坡部分上，
临水与靠岸侧的走轮各自行
走在不同高程的轨道上，从
而使车架面处于水平状态。
斜坡部分的高低轨道和横移
区的相应轨道用同一半径的
圆弧平滑地连接起来。
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2.高低腿滑道
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高低腿滑道的优点是
滑道和横移区的每组轨
道都在同一平面上，仅
在过渡段有局部低轨，
从而减少了施工的复杂
性。其缺点是临水侧的
下水车架较高，要求滑
道末端水深大；在横移
区轨道下留出下水车外
侧高腿的凹槽也给施工
带来麻烦。



第二节 机械化滑道的类型与主要尺度
3.梳式滑道
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特点：
（1）船从斜坡滑道到水平横移区轨道用换车方法（从斜架车换上船

台车）过渡；
（2）为了换车需要，供斜架车行走的倾斜轨道和供船台车行走的水

平轨道在岸边处互相间插，由此得名“梳式”；
（3）船台区和横移区位于同一水平面，它们的轨道互相平交；
（4）在横移区和船台区用同一小车——船台车移船，在两区轨道交

叉处用转轮（船台车轮子）方法转向；
（5）下水车采用分段式斜架车，每

段车由设在斜坡顶端的绞车牵引；
（6）在横移区和船台区不用绞车

牵引移船，而是用机动船台车移船。

适用范围：船重小于3000t的平
底河船。
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三、各种滑道的比较
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纵向机械化滑道和横向机械化滑道具有不同的特点（见
下表）。究竟采用何种滑道，往往取决于厂区的地形、水位
变化及施工条件等因素。
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四、机械化滑道的主要尺度
1.机械化滑道的设计水位

设计高水位的确定与码头相同。
设计低水位，在有潮地区，船舶上墩或下水可趁高潮进行，取具

有一定保证率、每次持续时间为1～2h的水位；对于河流和湖泊地
区，应根据多年实测的枯水期水位进行统计，根据修造船生产的要
求选择相应保证率的水位。
2.纵向机械化滑道的尺度

（1）滑道坡度和轨距
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船排滑道

斜船架滑道

sinF T TH T a h l α= + + + ⋅∑
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（2）滑道的末端水深
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3.横向机械化滑道的尺度
（1）滑道坡度和轨距
横向机械化滑道的坡度一般较纵向滑道陡，通常为

1/12~1/4.5，横向梳式滑道一般采用1/8。
（2）滑道轨道组数
下水滑道的轨道组数可按下式确定：

式中：LP —船舶两垂线间长度；
B—每组轨道之间的中心距，对于横向高低轨（或

高低腿）滑道，取6~8m，对于梳式滑道，一般取8m。

港口水工建筑物
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梳式滑道
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（3）滑道末端水深

高低腿滑道



谢谢！
Thanks a Lot
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