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5
三相感应电动机转子静止时的运行分析
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转子绕组可以用一个 定子绕组来等效代替111 ,, wkNm

分析以m2=m1的三相绕线式感应电机为例
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转子被堵住时的转子基波磁动势
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同步旋转，相对静止转向一致，转速相等，、 21 FF
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转子被堵住时的三相感应电动机的基本方程式

1、磁动势平衡方程式的电流形式
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２、电动势平衡方程式 111111111111 ZIErIXIjErIEEU
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绕组的漏阻抗
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３、主电动势表达式

mwmw

mw

kNfjkNfjE

kNfjE
•••

••

−=−=

−=

ΦΦ

Φ

2212222

1111

44.444.4

44.4 e
w

w k
kN
kN

E

E
==•

•

22

11

2

1

电动势之比

参照变压器 )(1 mmmmm jxrIZIE +−=−=
•••

励磁阻抗

A

B

C

a

b

c

12θ

mF

mI
•

m
•
Φ

mB

Feα

1
•
E

2
•
E

mr 励磁电阻，反映铁耗大小的一个等效电阻

mmFe rImp 2
1=

mX 励磁电抗，主磁通在定子一相绕组中产生的电抗

若不计铁耗

m

mw

m
m I

kNf
I
EX Φ1111 44.4

=≈

与T相比，存在两个气隙，励磁电抗小，
空载电流比T大，一般为IN的20~40%。

主讲：浙江大学卢琴芬



转子静止且转子短接时的基本方程式：
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转子静止且转子短接时的基本方程式：
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