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三相感应电动机转子转动时的运行分析



转子转动时的物理情况

1、转子转动时的转子频率
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3、定、转子回路的电动势平衡方程式
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频率折算

频率折算：把转子实际频率f2用其定子频率f1来替代。

折算原则：替代前后保持电机的电磁本质不变

实际上：用一个等效的静止转子来代替转速n的转子

SFF 22 = 转向、转速、大小及空间相位完全相同

自然满足 替代要求
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若将转差率为S的转子堵住，同时在转子每相中串入一个附加电阻

使转子电阻变为
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SFF 22 =
一个实际在转动的感应电机，可以当作静止

不动的情况分析，只须在转子回路中每相增

加一个附加电阻
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转子绕组的折算

定子多相绕组 1111 ,,, pkNm w

转子多相绕组 2222 ,,, pkNm w
,,, 212121 ww kkNNmm ≠≠≠

1,1 ≠≠ ei kk 计算与绘图不方便，不能导出等效电路

转子绕组折算：保持电磁本质不变,，把转子绕组折算成定子绕组

1.转子电流的折算值
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2.转子电动势的折算值
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3.转子阻抗的折算值
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感应电机的基本方程组：
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感应电机的相量图
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笼型转子的绕组数据

1.笼型转子的极数
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２.笼型转子的相数、匝数和绕组系数
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