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第九章 船舶同步发电机的并联运行

一、船舶同步发电机的手动并车方法

第三节 船舶同步发电机手动并联运行分析

复述手动并车操作的关键；

分析检查频差和初相位的方法有哪些；
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第九章 船舶同步发电机的并联运行

手动并车操作关键要检测和调整待并机的频率和

初相位，使之满足准同步并车要求。

一、船舶同步发电机的手动并车方法
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第九章 船舶同步发电机的并联运行

一般通过“调速开关”来调节原动机转速，使待

并机的频率接近运行机的频率。
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调速开关
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第九章 船舶同步发电机的并联运行

频率调节完毕后，进一步检测待并机与原工作机

组的频率差是否小于0.5Hz，初相位是否一致。

检测这两个并车条件的方法有同步指示灯和整步

表法。
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第九章 船舶同步发电机的并联运行

同步指示灯：灯光明暗法和灯光旋转法



单击此处编辑母版标题样式

•编辑母版文本样式
• 第二级

• 第三级
• 第四级

• 第五级

7

单击此处编辑母版标题样式

•编辑母版文本样式
• 第二级

• 第三级
• 第四级

• 第五级

9/17/2018 7

船舶电气设备与系统
课 件

2018/9/17

7船舶电气设备与系统

第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

7船舶电气设备与系统

第一章 电与磁

7船舶电气设备与系统

第九章 船舶同步发电机的并联运行

同步发电机并车时的整步操作，实际就是调整

______。

A. 电位差

B. 频差

C. 相位差

D. 频差和相位差

D


