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9/17/2018 1

船舶电气设备与系统
课 件

2018/9/17

1船舶电气设备与系统

第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

1船舶电气设备与系统

第一章 电与磁

1船舶电气设备与系统

第十一章 船舶电力系统频率及有功功率自动调整

第二节 发电机并联运行的有功功率分配

复述发电机的三种调速特性；

分析有差调速特性为何能使发电机组之间按容量

成比例分配；
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2018/9/17

2船舶电气设备与系统

第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

2船舶电气设备与系统

第一章 电与磁

2船舶电气设备与系统

第十一章 船舶电力系统频率及有功功率自动调整

两台发电机具有有差特性,斜率不一致。
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3船舶电气设备与系统

第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

3船舶电气设备与系统

第一章 电与磁

3船舶电气设备与系统

第十一章 船舶电力系统频率及有功功率自动调整

两台发电机具有无差特性。
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4船舶电气设备与系统

第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

4船舶电气设备与系统

第一章 电与磁

4船舶电气设备与系统

第十一章 船舶电力系统频率及有功功率自动调整

一台发电机具有有差特性，另一台具有无差特性。
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5船舶电气设备与系统

第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

5船舶电气设备与系统

第一章 电与磁

5船舶电气设备与系统

第十一章 船舶电力系统频率及有功功率自动调整

要使两机之间的功率能够按容量成比例分配，只有两特性

曲线的斜率—致。由于调速器特性总是存在一定的差别，

为了使电网频率不致随负载变化过大，又要使功率稳定的

分配，特性曲线的下降率应在3％左右，不超过5％，以保

证有功分配偏差在10％以内。
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第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

6船舶电气设备与系统
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第十一章 船舶电力系统频率及有功功率自动调整

同步发电机并车后，调节原动机的调速器可以进行

______的转移和分配。

A. 有功功率

B. 无功功率

C. 有功及无功功率

D. 励磁功率

A
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7船舶电气设备与系统

第十章 船舶舵机的电力拖动与控制

7船舶电气设备与系统

第一章 电与磁

7船舶电气设备与系统

第十一章 船舶电力系统频率及有功功率自动调整

若两台同步发电机的原动机调速特性分别为有差和无差特性。则二机：

A. 并联后，不能进行有功负载转移

B. 并联运行后，若网上有功负载变动，则变化量将全部由无差特性的

发电机承担

C. 并联运行后，若网上有功负载变动，则变化量将全部由有差特性的

发电机承担

D. 并联运行后，若网上有功负载变动，将导致频率的变动

B


