
0 天球作图的基本方法 

 作天球基本点、线和圆图 

           根据已知测者纬度、天体时角或天体方位的方向，确定高极和

天体所在的半球，画出天球的基本点、线和圆。天体所在的半圆应

画在图的正面。 



0 天球作图的基本方法 

 定出天体的位置 

           根据已知的天体坐标值，在天球的基本点、线和圆图上确定出

天体的位置。 

 求天体未知的坐标值 

           如果是求天体的地平坐标，应先作出天体方位圆，然后量取天

体的方位和高度。 

           如果是求天体的赤道坐标，则应先作出天体时圆，再量取天体

时角和赤纬。 
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1、两边之和>第三边 

     两边之差<第三边 

2、180° <三角之和< 540° 

3、两角之和－第三角< 180° 

4、天文三角形中，边角存在对应关系 

 基本特性 

等边对等角、等角对等边 

大角对大边、大边对大角 

天文三角形 



BZ 
= 90°- h 

PN B = 90°- δ 

ZPN 
= 90°- φ 

0 

 三边分别是： 

 三角分别是： 

∠PN ZB = A 

∠ZPN B = t 

∠ZBPN = q 

→测者纬度 

→天体赤纬 

→天体高度 

→天体半圆方位 

→天体半圆地方时角 

→天体位置角 

天文三角形 
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0 天文三角形 
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BZ 
= 90°- h 

PNB = 90°- δ 

ZPN 
= 90°- φ 

∠PN ZB = A 

∠ZPN B = t 

∠ZBPN = q 

 三边分别是： 

 三角分别是： 
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已知： 

测者纬度、天体地方时角和天体赤纬信息。 

求取： 

天体高度和方位信息。 

 球面三角形边的正弦和余切公式： 

天文三角形 
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 球面三角形边的正弦和余切公式： 

天文定位原理 

• 纬度φ总是取正值，不论北纬南纬； 

• 高度h取正值； 

• 赤纬δ与纬度φ同名时为正，异名时为负； 

• 时角t、方位A采用半圆算法（0°-180°）； 

• 所求函数值符号应根据各函数值的符号和公式本身符号来确定。 
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0 天文定位基本原理 



0 天文定位基本原理 
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天体投影点图 
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天体投影点图 
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0 天文定位基本原理 
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天文定位基本原理 



       航海人员必须具有利用天体确定船位和 

判断最终获得船位精度的能力以及利用天体 

确定罗经差的能力。 

——STCW78/95公约 
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