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稳性（Stability）—船舶受外力作用而发生倾斜当外力

消失以后，船舶所具有的回原来平衡位置的能力。

一、船舶稳性的定义



船舶横向微幅倾斜后的浮力作用线与正浮时的浮力作用线的交点。
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 1、重心G在稳心M之下，复原力矩与倾侧力矩反向，正浮时

的船舶处于稳定平衡状态。
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船舶的三种平衡状态



 2、重心G在稳心M之上，复原力矩与倾侧力矩同向，正浮

时的船舶处于不稳定平衡状态。
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船舶的三种平衡状态



3、重心G在稳心M重合，复原力矩等于0，正浮时的

船舶处于随遇稳定平衡状态。
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G

MR船体的重力和浮力作用点
不同，大小相等，方向相
反，就形成了一对力偶，
产生逆时针方向使倾斜船
体回复到原有状态的力矩，
这就是复原力矩。

二、复原力矩定义



 按倾斜角大小分
 （1）初稳性（Inital stability）——倾斜角小于15且
干舷甲板边缘开始入水前的稳性。

 （2）大倾角稳性（large angle of inclination）——
倾斜角大于15或干舷甲板边缘开始入水后的稳性。

三、稳性的分类



降低重心

中竖龙骨

提高船舶的稳性的方法



头重脚轻正常装载

降低重心

提高船舶的稳性的方法



增加船宽

提高船舶的稳性的方法



• 降低船舶重心

• 增加船宽

• 加大型深，提高大倾角稳性

• 减小自由液面

• 减小受风面积

提高稳性的措施

如何平衡安全性与舒适性




