
船舶电力系统
Ship Power System

灯光旋转法手动准同步并车的操作
主讲教师：赵恩蕊



灯光旋转法手动准同步并车的操作

2

复述灯光旋转法准同步并车方法的特点。

学习目标

能够利用灯光旋转法进行手动准同步并车操作。
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HL1接在电网与待并机
的对应A相上。
HL2和HL3采用交叉连
接。
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当H1指示灯熄灭时，表示待并机与电网

的相位一致，相位差Δδ＝0，可以合闸，

此时H2、H3两个指示灯亮度相同。

若待并机频率高于电网频率，则

3个指示灯依次熄灭的次序是

H1-H3-H2。

若待并机频率低于电网频率，指示灯依次

熄灭次序为H1-H2-H3。
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灯光旋转法合闸要求
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灯光旋转法特点

（1）灯光旋转速度反映了频差的大小。

（2）旋转方向反映了频差的方向。

（3）灯光旋转速度表示频差的大小。

灯光顺时针旋转，待并机的频率高于运行机的频率。

灯光逆时针旋转，待并机的频率低于运行机的频率。
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灯光旋转法

接下来我们具体看一下灯光旋转法手动准同步
并车时的操作步骤。
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灯光旋转法缺点

同步指示灯法检测并车条件时，容易使操作人员产生眩晕

感，不容易准确把握合闸时机。

船上通常采用同步表法检测并车条件，同步指示灯作为辅

助并车指示。
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