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力的平移定理：作用在刚体上𝐵点的力𝐹可向刚体内任一

点𝐴平移，但必须附加一个力偶𝑚，这个力偶的力偶矩等

于原来的力𝐹对A点的矩：𝐹′ = 𝐹，𝑚 = 𝑚𝐴(𝐹)

A 𝐵=

θ

𝛿

A B

一般力系的简化



航海力学

力系向一点的简化
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主矢与简化中心的位
置无关，而主矩与简化
中心的位置有关。

空间任意力系向任一点O简化，可得一
力和一力偶，这力等于各力的矢量和，
作用在O点，力偶的矢矩等于各力对点O

的矩矢的矢量和。
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力系简化的目的：求出力系总的效果及得
出力系的平衡条件。
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𝑅𝑥:有效推进力

𝑅𝑦:有效升力

𝑅𝑧:侧向力

𝑚𝑥:滚转力矩

𝑚𝑦 :偏航力矩

𝑚𝑧:俯仰力矩
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在实际计算中，常采用解析法：
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