
航海力学



航海力学

扭 转

o1 o2

C

D
c′

A

B

D′

R

R

A

B C

D

𝒂

b c

d

d′

dx

dx



d

dx

C′

C′

D′

o1 o2

o1 o2

M

M

d

A
B C

D

R





R



航海力学

扭 转

c′

D′

A

B C

D

𝒂

b c

d

d′

dx



R

d

C′

o1 o2

1、几何方面

2、物理方面
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当ρ=0时，τ=0

当ρ=R时，τ=τmax

当0<ρ<R时，τ沿半径呈线
性分布。

切应力的方向与半径垂直。
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3、静力学方面

dA  
A T

d
G

dx



  ②

A

d
G dA T

dx


  

2

A

d
G dA T

dx


 

:pJ 极惯矩
p

d T

dx GJ


 ③

T

dA



ρ

d
G

dx



 



航海力学

扭 转

p

d T

dx GJ


 ③

d
G

dx



  ②

p p

T T
G

GJ J
   

p

T

J
 

当𝜌 = 𝑅时，𝜏取最大值𝜏max：
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抗扭截面模量
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圆截面的极惯矩：
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圆环截面的极惯：
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